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output is possible without damaging the 
containers, even when the containers are very 
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Beschreibung 



[0001] Die Erfindung betrlfft eine Vorrichtung gemaB 
dem Oberbegriff des Anspruchs 1 . 
[0002] Derartlge Voirlchtungen sind in verschiedenen 
AusfOhrungen bekannt. wobei das EinfCihren bzw. Aus- 
tuhren Behalter ii> bzvy, aUfe' clem Schleusenrad 
durch rotierende Sternrader In Verbindung mitstationa- 
ren Fuhrungsschienen (US-PS 5 457 939), durch 
Sciiwenicarme mit stationaren Schwenkachsen (US-PS 
2 660 513) Oder durcli im Schleusenrad gelagerte, ge- 
steuerte Radialschieber in Verbindung mlt stationfiren 
FQhrungsschienen (US-PS 1 766 018) ertolgt. Bel den 
bekannten Vorrichtungen stehen die Behalter wahrend 
des Transports inn Schleusenrad mit ihren BodenflS- 
chen auf entsprechenden Stutzflachen der Kammem 
und sind ansonsten in den Kamnnern frei beweglich. Sie 
konnen daher unter Eintluss der Massenkratte und ggf . 
auf die Kammern einwirkender Gaszu- oder -ableitung 
ohne weiteres ihre Lage Sndern. Dies fOhrt zu Proble- 
men beim AusfOhren der Behalter aus den Kammern, 
kann Beschadigungen der Behalter verursachen und ist 
uberhaupt nur moglich, wenn die Behalter eine ausrei- 
chende Standfestigkelt aufwelsen. AuBerdem sind kei- 
ne hohen Transportleistungen moglich. 
[0003] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, bei 
einer gattungsgemaBen Vorrichtung mit einfachen Mlt- 
teln auch beim Behandein von Behfiltem mit geringer 
Standfestigkeit die Transportleistung und Betriebssi- 
cherheit wesentlich zu erhohen und Beschadigungen 
der Behalter zuverlassig zu unterbinden. 
[0004] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaB durch 
die im Kennzeichen des Anspruchs 1 angegebenen 
Mertcmale gel6st. 

[0005] Bel einer erf IndungsgemftBen Vorrichtung wlrd 
durch die in den Schleusenkammem angeordneten 
Greif er eine zuverlassige Stabilisierung und Zentrierung 
der Behalter im Schleusenrad ermoglicht. Ein Kippen 
der Behalter, eine Beschadigung durch Anschlagen an 
den Kammerwanden oder eine fehlerhafte Obergabe an 
nachgeschaltete Transportorgane wird zuverlassig ver- 
hindert und es sind sehr hohe Transportleistungen m6g- 
lich. 

[0006] Fur die Ausbildung der Greifer in den Schleu- 
senkammem sind verschiedene Gestaltungen moglich. 
Einen besonders einfachen Aufbau mit zuverlasslger Fi- 
xierung der Behalter eriauben die Weiterbildungen der 
Erfindung gemaB den Anspruchen 3 bis 6. Die Weiter- 
bildungen der Erfindung nach den Anspruchen 2, 7 und 
8 ermdglichen auch bei besonders lelchtgewichtlgen 
und Instabllen Behaltern wle PET-Flaschen einen zu- 
verlassigen Transport mit hoher Geschwindigkeit. Be- 
sonders. zweckmaBIg ist es, wenn die mit dem Schleu- 
senrad zusammenwirkenden Transportorgane mit 
Klammern zurstabilen Halterung derBehSlter versehen 
sind. wodurch auch bei hochsten Leistungen ein zuver- 
lassiges Ein- und AusfOhren der Behfilter In bzw. aus 
dem Schleusenrad mSglich wird. Entsprechende Wei- 



tert>ildungen.der Erfindung sind in den Anspruchen 9 bis 
16 angegeben. 

[0007] Im Nachstehenden wird ein Austuhrungsbel- 
spiel der Erfihdung anhand der Zeichnungen beschrie- 
5 ben. Es zeigen: 
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Fig. 1 die Draufsicht auf eirie Vonichtung zum Ein- 
bringen und Ausbringen von Flaschen in und 
aus einem Behandlungsraum, teilweise im 
Schnitt 



Fig. 2 den Schnitt A-B nach Fig. 1 , 

Fig. 3 die vergroBerte Draufsicht auf eine einzelne 
Klammer eines Stemrads, 

Fig. 4 eine vergroBerte Draufsicht auf einen Greifer 
des Schleusenrads. 



20 [0008] DlelnsgesamtmttSObezekshneteVomchtung 
nach Fig. 1 bis 4 Ist zum EInbrlngen und Ausbringen von 
Behaltern in Form von PET-Flaschen, im Nachstehen- 
den kurz Flaschen 1 genannt, in bzw. aus einem unter 
Hochvakuum stehenden Behandlungsraum 2 einge- 
25 richtet, in welchem die Flaschen 1 zwecks Erhohung der 
Barriereeigenschaften beschichtet werden. Der Be- 
handlungsraum 2 ist u.a. durch Wande M hermetisch 
von der Umgebung abgeschlossen und weist einen kon- 
tinuieriteh umlaufenden Forderer 23 mit in die Offnung 
30 der Flaschen 1 einf uhrbaren Domen 32 auf , welcher die 
Flaschen 1 an den nicht gezeigten BeschteKtungsein- 
richtungen vorbeibewegt. 

[0009] Die Vorrichtung 30 besitzt feine horizontale 
Grundplatte 33, an deren Oberseite ein zentrales 
35 Schleusenrad 4 sowie insgesamt vier mit diesem zu- 
sammenarbeltende Sternrfider 1 7, 1 8, 1 9, 20 mit jeweils 
senkrechter Drehachse gelagert sind. Durch unterhalb 
der Grundplatte 33 angeordnete, nicht gezeigte An- 
triebsorgane werden das Schleusenrad 4 und die Stem- 
40 rader 17 bis 20 synchron zueinander sowie synchron 
zum Forderer 23 kcntinulertich in Pfeilrichtung angefrle- 
ben, so dass sie Im wesentllchen nach Art von Zahhrfl- 
dem mitelnander kftmmen. 

[001 0] Das Schleusenrad 4 ist am Umtang mit nur ra- 
45 dial nach auBen hin offenen und ansonsten gasdicht ge- 
schlossenen Schleusenkammem 3 ausgestattet, deren 
Hohe, Tiefe und Breite geringfugig groBer ist als die 
grdBle zu yerartjeltende Flasche 1. Die radial nach au- 
Ben welsenden, die Schleusenkammem 3 begrenzen- 
50 den Rftchen des Schleusenrads 4 liegen In einer kon- 
zentrisch zu dessen Drehachse angeordneten Zylinder- 
flache und wiri<en mit entsprechend zyiindrisch ge- 
krOmmten Schleusenwanden 34a und 34b zusammen, 
die gasdicht in die Wande 31a und 31b des Behand- 
55 lungsraums 2 Obergehen. Durch das Schleusenrad 4 
und die Schleusenwande 34a, 34b, die an der Untersei- 
te mlt der Grundplatte 33 und an der Oberseite mlt einer 
Deckplatte 51 starr verbunden sind, wird eine rotierende 
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Schleuse gebildet, deren Schleusenkammem in ihrem 
dem Behandlungsraum 2 benachbarten Bereich zu die- 
sem und am gegenuberiiegenden Umlaufbereich zur 
Umgebung hin often und In den betden dazwischenlie- 
genden Umlaufbereichen sowohl vom Behandlungs- 
raum 2 als auch von der Umgebung getrenpt sind. 
Durch nicht gezeigte Dichtungeri iSl'nn die Dichttunktion 
zwischen deriji^Schleusenrad 4 und den Schleusenwan- 
den 34, 35 verbessert werden. AuBerdem konnen die 
Schleusenkammem 3 im Bereich der Schleusenwande 
34a, 34b mit Leitungen zur Gaszufuhr und/oder Gasab- 
tuhr verbunden werden. 

[001 1 ] Jede Schleusenkammer 3 welst einen elgenen 
Greifer 6 auf, mit dem die Flaschen 1 wShrend ihres 
Transports mit dem Schleusenrad 4 zentrlert und fixiert 
werden und zwar hangend ohne BodenunterstQlzung 
und ohne Kontaict mit den Wanden der Schleusenkam- 
mem 3. Jeder Greifer 6 weist zwei im wesentlichen par- 
allele, nach Art einer Greifzange angeordnete 
Schwenkhebel 8. 9 auf, die in der horlzontalen Umlau- 
f ebene des Schleusenrads 4 und Im wesentlichen radial 
zu dessen Drehachse angeordnel sind. Die beiden 
Schwenkhebel 8. 9 sind mittels Lagerbolzen 35. 36 auf 
einer gemeinsamen StOtzplatte 12 schwenkbar gela- 
gert. Die Stutzplatte 12 ihrerseits ist in horizontaler, ra- 
diaier Ausrichtung in einer Ausnehmung 37 der zuge- 
horigen Schleusenkammer 3 mittels einer Schraube 
losbar sowie gasdicht befestigt. 
[0012] Wie insbesondere die Fig. 4 zeigt. liegen die 
durch die Lagerbolzen 35, 36 detinierten Schwenkach- 
sen in etwa In der Mitto der Schwenkhebel 8. 9 und un- 
terteilen diese in einen nch auBen weisenden Greifamn 
und in einen nach innen weisenden Gegenami. Zwi- 
schen die Greifarme ist ein elastisches MIttel 11 In form 
eines Gummikissens eingesetzt, das die Grelfannne aus- 
einanderdrOckt und damit die Greifer 6 zu dffnen sucht. 
An den freien Enden der Greifamie sind in etwa vierlel- 
kreisformige Aussparungen 38, 39 ausgebiidet, die an 
den Durchmesser der Flaschen 1 Im zu ergreifenden 
Bereich angepasst sind. Dies ist Im AusfOhrungsbei- 
spiel der Hals der Flasche 1 unmittelbar unter einem am 
Flaschenkopf ausgeblldeten Halskragen 7 oder Trag- 
ring. Bel geschlossenem Greifer 6 umfassen die beiden 
Aussparungen 38. 39 den Flaschenhals urn mehr ais 
1 80 Grad und liegen mit einer bestimmten Kraft an dle- 
sem an. so dass die betreffende Flasche 1 sowohl kraft- 
schlussig als auch formschiusslg gehalten wird. Auch 
bei hohen Transportgeschwindlgkelten, starken Be- 
schleunigungen usw. wird so ein absoiut zuverlassiges 
Fixleren auch extrem klppgeffthrdeter Flaschen 1 In den 
Schleusenkammem 3 enretoht, ohne AbstOtzung im Bo- 
denbereich. 

[001 31 Das dffnen und SchlieBen der Greifer 6 an den 
gewOnschten Stellen der Umlaufbahn des Schleusen- 
rads 4 erfolgt durch eine insgesamt mit 5 bezeichnete 
Steuereinrichtung, deren Aufbau im folgenden be- 
schrieben wird: Zwischen den Gegenanmen Jedes Paa- 
res von Schwenkhebein 8. 9 Ist ein Steuemocken 10 



drehbar gelagert. Steht dieser Im wesentlichen radial 
zur Drehachse des Schleusenrads 4 (Offnungspositi- 
on), so konnen sich die Gegenarme unter Einwirkung 
des elastischen Mittels 11 maximal annahem und der 
5 Greifer 6 ist geoffnet. Steht dagegen der Steuernocken 
10 im wesentlichen tangential zur Drehachse des 
Schleusenrads 4 (Schlie3position), wie in Fig. 4 gezeigt 
Ist. so spreizt er die Gegenarme maximal auseinander. 
wodurch die Greifaime mit den Aussparungen 38. 39 
10 maximal angenahert werden und der Greifer 6 somit ge- 
schlossen ist. Jeder Steuemocken 10 Ist am unteren 
Ende einer Steuerwelle 40 befestigt, die parallel zur 
Drehachse des Schleusenrads 4 drehbar in diesem ge- 
lagert ist und nach oben etwas ubereteht. Am Qberste- 
15 henden Ende ist ein Steuerhebei 41 befestigt. durch den 
der Steuemocken 10 zwischen seiner Offnungsposition 
und seiner SchlieBposition verschwenkt werden kann, 
die beide selbsthemmend stabilislert sind. 
[001 4] Die Steuerhebei 41 arbeiten mit vier stattona- 
20 ren boIzenartlgenAnschiagen13bls16zusammen,die 
In der das Schleusenrad 4 an der Oberselte abdecken- 
den Deckpiatte 51 befestigt sind und in die Umlaufbahn 
der Steuerhebei 41 hineinragen. Die Steuerhebei 41 
und die Anschlage 13 bis 16 befinden sich in der nor- ■ 
25 malen Atmosphare, genauso wie der ringfonnige Raum 
des Schleusenrads 4 zwischen dessen Speichen inner- 
halb der Schleusenkammem 3. Die Steuenwellen 40 
sind daher gasdicht abgedtehtet und eriauben somIt kei- 
nen Gasaustausch zwischen den Schleusenkammem 
30 3 und der Umgebung. 

[001 5] Die vier Sternrader 1 7 bis 20 weisen den glei- 
chen Grundaufbau auf, der im Nachstehenden anhand 
des ersten Sternrads 17 beschrteberi wird; Auf einer 
senkrechten Antriebswelle 42 Ist eine horizontale Stem- 
35 platte 43 befestigt, an der glelchmfiBIg uber den Umf ang 
veitelttacht WInkelhebel 44 um parallel zur Antriebswel- 
le 42 angeordnete Achsen 45 schwenkbar gelagert 
Bind. Am innenliegenden Schenkel jedes Winkeihebels 
44 ist eine erste Kurvenrolle 46 gelagert. die in eine er- 
40 ste Nutkuive 47 eingreift. Diese Ist unteriialb der Stem- 
platte 43 statlonfir angeordnet und steuert die Schwenk- 
bewegung der WInkelhebel 44 wfihrend einer Rotation 
der Stemplatte43. 

[001 61 Am auBeren Schenkel jedes Winkeihebels 44, 
45 der in etwa radial zur Antriebswelle 42 yerlauft, ist ein 
Schieber 48 langsverschiebbar gelagert. Dieser tragt ei- 
ne zweite Kurvenrolle 49. die in eine zweite Nutkurve 
SO eingrelfl. Diese ist Qber der Sternplatte 43 stationer 
angeordnet und steuert die Radialbewegung der Schie- 
50 ber 48. Am radial nach auBen weisenden, aus dem WIn- 
kelhebel 44 herausstehenden Ende Jedes Schlebers 48 
ist eine Klammer 24 angeordnet. Diese welst zwei nach 
Art einer Schere angeordnete Schwenkarme 25, 26 auf, 
die in der horizontalen Umlaut ebene des Sternrads lie- 
55 gen. Die Schwenkamne 25, 26 sind mittels LagertDolzen 
52, 53 schwenkbar an dem Schieber 48 gelagert und 
werden mittels eines elastischen Mittels 27 In Fomn ei- 
ner Zugfeder im SchlleBsinne vorgespannt. Die radial 
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nach auBen Weisenden Schenkel der Schwenkarme 25. 
26sind viertelkreisartiggebogen und an den Durchmes- 
ser des uber mehr als 180 Grad zu erfassenden Be- 
reichs der Flaschen 1 angepasst. Im AusfQhwngsbei- 
spiel ist dies die EInschnQrung zwischen der Oberselte 
des Halskragens 7 und dem unteren Rand des Gewln- 
des am Flaschenkopf . An dieser Stelle ist eln zuverlas- 
slges Ergreifen und Halten der Flaschen 1 durchfuhrbar, 
ohne dass diese in axialer Richtung durchrutschen. 
Auch im Bereich der Stemrader 17 bis 20 erfolgt der 
Transport der Flaschen 1 ohne Bodenabstutzung, wo- 
durch kelne Garnlturentelle fOr unterschledliche Fla- 
schenhShen erforderllch sind und eine Beschftdlgung 
der Flaschenoberflache verhlndert wird. 
[0017] Wahrend die Greifer 6 durch ihre Steuerein- 
richtung 5 mittelbar betatigt werden. warden die Klam- 
mem 24 unmittelbar durch die Flaschen 1 betatigt. Hier- 
zu sInd die freien Enden der Schwenkarme 25, 26 mit 
' abgeschragten Steuerflachen 28, 29 verschen, welche 
beim Elnpressen elner Flasche 1 zwischen die 
Schwenkarme 26. 26 diese entgegen der Kraft des ela- 
stischen IVIittels 27 auseinanderspreizen, bis die Fla- 
sche 1 vollstandig zwischen die Schwenkarme 25, 26 
eingeschnappt ist. Umgekehrt werden die Schwenkar- 
me 25. 25 beim Herausziehen einer Flasche 1 entgegen 
der Kraft des elastischen Mittels 27 aufgrund ihrer vier- 
telkreisformigen Fonm wiederum geoffnet. bis die Fla- 
sche 1 vollstandig herausgeschnappt Ist. 
[001 8] Wie die Fig. 1 zeigt, liegt das erste Stemrad 1 7 
au3erhalb des Behandlungsraums 2 in der normalen At- 
mosphare. Es Obemimmt die Flaschen 1 von einem Zu- 
f6rder©r21 in Form eines Luftforderers, in dessen End- 
bereich die Flaschen 1 durch zwei parallele, synchron 
zum Stemrad 17 angetriebene EInlaufschnecken 54a, 
54b, auf Abstand gebracht und eingetaklet werden. Da- 
bei werden durch eine komblnierte Schwenk- und Ra- 
dialbewegung der Schieber 48, gesteuert dunsh die bel- 
den Nutkurven 47 und 50, die Klammem 24 auf die Fla- 
schen 1 aufgeschnappt. AnschlieBend werden die Fla- 
schen 1 im ersten Stemrad 1 7 durch eine Qberwiegende 
Schwenkbewegung der Schieber 48 leicht beschleunlgt 
bzw. aut einen groSeren Abstand gebracht und 
schlleBltoh gezlelt in die Offnungen der Schleusenkam- 
mem 3 eingefOhrt und exakl in die geoffneten Greifer 6 
eingebracht. Bei En-eichen der Endposilion werden die 
Greifer 6 durch den Anschlag 1 3 In der berelts beschrie- 
benen Weise geschlossen wonach die Klammern 24 
durch eine ubenwiegende Radialbewegung von den Fla- 
schen 1 abgezogen und aus den Schleusenkammern 3 
herausgefiihrt werden. Da die Greifer 6 unterhalb des 
Halskragens und die Klammern 24 Qberhalb des Hals- 
kragens 7 an den Flaschen 1 angrerten. ist eine pro- 
blemlose Obergabe zwischen diesen Elementen mog- 
Iteh. 

[0019] Das vierte Stemrad 20 liegt wie das benach- 
barte erste Stemrad 17 auBerhalb des Behandlungs- 
raums 2 in der normalen Atmosphflre. Es Qbernlmmt die 
Flaschen 1 vom Schleusenrad 4 und Obergibt sle an ei- 



nen Abforderer 22 in Form eines Luftforderers. Dabei 
warden durch entsprechende Steuerung der Schieber 
48 mittels der Nutkurven 47 und 50 die Klammem 24 
auf die noch von den Greifem 6 in den Schleusenkam- 
5 mem 3 gehattenen Flaschen 1 aufgeschnappt, wprauf 
die Greifer 6 durch den Anschlag 1 6 in der berelts be- 
schrlebenen Welse geoffnet werden. Daraufhin werden 
die Flaschen 1 Im Stemrad 20 verzogert bzw. ihr Ab- 
stand wird verringert. bis sie mit relativ kleinem Abstand 
10 in den Abforderer 22 eingeschoben werden. 

[0020] Das zweite Stemrad 1 8 und das dritte Stemrad 
1 9 liegen benachbart innerhalb des Behandlungsraums 
2. Das zweite Stemrad 18 Qbernlmmt die Flaschen 1 
von den Greifern 6 des Schleusenrads 4 und uberglbt 
IS sie mit verringertem Abstand und verringerter Ge- 
schwindigkelt an die Dome 32 des Forderers 23. Dabei 
erfolgt das Offrien der Greifer 6 durch den Anschlag 14. 
Das dritte Stemrad 19 iibemimmt die Flaschen 1 von 
den Domen 32 des Forderers 23 und uberglbt sie mit 
20 vergroBertem Abstand und vergr5Berter Geschwlndlg- 
keit an die Greifer 6 des Schleusenrads 4. Dabei erfolgt 
das SchlieBen der Greifer 6 durch den Anschlag 15. 
Auch im Bereich der Sternrader 18 und 19 erfolgt die 
gewunschte Veranderung von Abstand und Geschwin- 
25 digkeit der Flaschen 1 bzw. die Anpassung zwischen 
der unterschledlichen Teilung und Geschwindigkeit des 
Schleusenrads 4 einerseits und des Forderers 23 ande- 
rerselts durch entsprechende Gestaltung der belden 
Nutkuiven 47 und 50. genauso wie die Qberwiegende 
30 Radialbewegung zum Aufschnappen bzw. Abschnap- 
pen von den Flaschen 1 . 
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1. Vorrichtung zum Einbringen und/oder Ausbringen 
von Behaltern (1) in bzw. aus einem Behandlungs- 
raum mit mindestens einem drehbaren, am Umfang 
mit nach auBen hin offenen Schleusenkammern (3) 
40 fur die BehSlter versehenen Schleusenrad (4) , da- 
dureh gekennzelchnet, dass das Schleusenrad 
(4) mit unmittelbar durch die Behftlter (1) und/oder 
mittelbar durch eine Steuerelnrlchtung (5) betfttlg- 
baren Greifern (6) versehen Ist. welche die Behalter 
45 in den Schleusenkammern (3) vorubergehendfixie- 

ren. 

2. Vonlchtung nach Anspruch 1 , dadurch gekenn- 
zelchnet, dass die Greifer (6) derart angeordnet 
so slnd, dass beim Transport von PET-F!aschen, diese 
ohne Bodenabstutzung hSngend In den Schleusen- 
kammem (3) gehalten werden. vorzugsweise ohne 
Kontakt mit den Kammerwanden. 

55 3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzelchnet, dass jeder Greifer (6) mindestens 
zwel nach Art elner Grelfzange angeordnete 
Schwenkhebel (8, 9) aufweist, die im wesentltehen 
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parallel zur Umlaufebene des Schleusenrads (4) 
angeordnet sind und zumindest teilweise in die zu- 
gehorige Schleusenkammer (3) hineinragen. 

4. Vorrichtung nach Anspiuch 3, dadureh gekenn- s 
zelchnet, dass zwischen den Schyyenkhebein (8, 

9) jedes Greifers (6) ein /drehbarer Steuernocken 
(10) und qip elastisches Mittel (11) angeordnet sind, 
die zusammen die Offnungs-und/oder SchlieBbe- 
wegungderGreifer(6)bewirken. 

5. Vorrichtung nach Anspmch 3 oder 4, dadureh ge- 
kennzelchnet, dass die Schwenkhebel (8, 9) eines 
Greifers (6) auf elner StOtzpiatte (12) gelagert sind. 
die ihrerserts vorzugsweise losbar am Schleusen- < 
rad (4) im Bereich der Innenwand der zugehorigen 
Tasche (3) befestigt ist. 

6. Vorrkshtung nach Anspruch 4 oder 5, dadureh ge- 
kennzelehnet, dass die Steuernocken (10) durch i 
statlonSr an der Umiaufbahn des Schleusenrads (4) 
angeordnete Anschlage (13 bis 16) geoffnet und/ 
Oder geschlossen werden, wobei die Greifer (6) im 
Umlaufbereich zwischen den AnschlSgen (13 bis 

1 6) durch die Steuernocken (1 0) und/oder die eia- - 
stischen Mittel (11) in ihrer Offnungs- bzw. 
SchlieBposltion stabliisiertslnd. 

7. Vorrichtung nach einem der Anspmche 1 bis 6, da- 
dureh gekennzelehnet, dass die Greifer (6) derart 
angeordnet sind. dass siebeim Transport von PET- 
Raschen fomnschlussig und/oder kraftschlQssig am 

. Umfangsbereich der Behalter (1) angrelfen. vor- 
zugsweise im Hals- oder Kopfbereich. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadureh gekenn- 
zelehnet, dass die Greifer (6) belm Transport von 
PET-Flaschen (1) unterhalb eines am Kopfbereich 
vorgesehenen Tragrlngs oder Halskragens (7) an- 
grelfen. 

9. Vorrtohtung nach eInem der AnsprOche 1 bis 8, da- 
dureh gekennzelehnet, dass eln einzlges Schleu- 
senrad (4) vorgesehen ist, dass sowohl das Elnbrln- 
gen der Behalter (1) in den Behandlungsraum (2) 
als auch das Ausbringen der Behalter (1) aus dem 
Behandlungsraum (2) bewerkstelligt und dass am 
Umlaufbereich des einzigen Schleusenrads (4) 
mindestens vier synch ron zu diesem mit entgegen- 
gesetztem Drehsinn antreibbare Stemrfider (17 bis 
20) angeordnet sind, zwei auBerhalb und zwel In- 
nerhalb des Behandlungsraums (2), welche die Be- 
halter (1) teilungsgerecht an die Greifer (6) des 
Schleusenrads (4) iibergeben bzw. teilungsgerecht 
von den Greifem (6) des Schleusenrads (4) Qber- 
nehmen. 

10. Vorrichtung nach Anspruch 9, dadureh gekenn- 



zelehnet, dass die auBerhalb der Bei;iandlungs- 
kammer (2) angeordneten Stern fader (17. 20) au- 
Ber mit dem Schleusenrad (4) mit einem Zuf orderer 
(21) fur die unbehandelten GefaBe und einem /kb- 
f orderer (22) fQr die behandelten GefaBe (1) zu- 
sammenwlrken. wfihrend die beiden Innferhalb des 
Behandlungsraums (2) angeordneten Stern rader 
(18, 19) mit einem die BehSlter (1) durch den Be- 
handlungsraum (2) transportierenden F6rderer(23) 
zusammen wirken. 

11. Vorrichtung nach Anspruch 9 oder 10, dadureh ge- 
kennzelehnet, dass die Stemrader (17 bis 20) mit 
unmlttelbar durch die BehSlter (1) und/oder mittel- 
bar durch eine Steuereinrichtung betatigbaren 
Klammem (24) versehen sind, die vorzugsweise in 
einem anderen Umfangsbereteh der Behalter (1) 
angreifen als die Greifer (6) des Schleusenrads (4). 

12. Vorrichtung nach Anspruch 11, dadureh gekenn- 
zelehnet, dass Jede Klammer (24) mindestens 
zwei nach Art einer Schere angeordnete Schwenk- 
arme (25, 28) aufweist. die im wesentlichen parallel 
zur Umlaufebene des Schleusenrads (4) angeoni- 
hetsind und zumindest teilweise voriibergehend in 
dessen Schleusenkammem (3) eintaubhen. 

13. Vorrichtung nach Anspruch 12. dadureh gekenn- 
zelehnet, dass zwischen den Schwenkannnen {25, 
26) jeder Klammer (24) eln elastisches Mittel (27) 
angeordnet ist, welches die Schwenkamhe (25, 26) 
\m SchlieBsinne vorspannt, und dassamfreien En- 
de der SchWenkarme (25, 26) abgeschragte oder 
abgerundete Steuerflachen (28, 29) ausgebildet 
sind, welche bel einem Eindrucken eines BehSlters 
(1) in die Klammer (24) diese entgegen der Kraft 
des elastischen Mitlels (27) aufspreizen. 

14. Vorrichtung nach einem der Anspruche 11 bis 13, 
dadureh gekennzelehnet, dass die Klammem 
(24) mindestens eines Stemrads (1 7 bis 20) Im we- 
sentlichen radial und/oder Im wesentlichen tangen- 
tial gegenOber dessen Drehachse gesteuert be- 
wegbar sind, so dass die radiale Position bzw. der 
gegenseitige Abstand und die Geschwindigkeit der 
Klammem (24) wfthrond einer Umdrehung des 
Sternrads (17 bis 20) zykliseh veranderbar sind. 

15. Vorrichtung nach einem der AnsprOche 11 bis 15, 
I dadureh gekennzelehnet, dass die Klamnnem 
(24) beim Transport von PET-fiaschen uber dem 
am Kopfbereich vorgesehenen Tragring oder Hals- 
kragen (7) angreifen. 



Claims 

1. Device for bringing in and/or removing containers 
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(1) to/from a treatment room with at least one rotat- 
able lock wheel (4) provided with outwardly open 
lock chambers (3) on its periphery for the contain- 
ers, characterised in that the lock wheel (4) Is pro- 
vided with grippers (6) capable of actuation directly 
by the containers (1) and/or Indirectly, by ^.control 
an-anfaement (5), which temporarily fix the contain- 
ers in the,lpck chambers (3). 

Device according to Claim 1 , characterised In that 
the grippers (6) are so an^nged that when trans- 
porting PET bottles, these are held without floor 
support hanging in the lock chambers (3), prefera- 
bly without contact with the chamber walls. 

Device according to Claim 1 or 2, characterised in 
that each grlpper (6) has at least two pivoting levers 
(8, 9) arranged in the manner of gripping tongs, 
which are an-anged substantially parallel to the cir- 
culation plane of the lock wheel (4) and which at 
least partially protrude Into the associated lock 
chamber (3). 

Device accofxling to Claim 3. characterised In that 

between the pivoting levers (8. 9) of each gripper 
(6), a rotatable controlling cam (10) and an elastic 
means (11) are an^anged, whk5h together bring 
about the opening and/or closing movement of the 
grippers (6). 

Device according to Claim 3 or 4, characterised in 
that the pivoting levers (8, 9) of a gripper (6) are 
supported on a support plate (12), which in tum is 
preferably removably attached to the lock wheel (4) 
In the region of the inner wall of the associated pock- 
et (3). 

Device according to Claim 4 or 5, characterised in 
that the controlling cams (10) are opened and/or 
closed by trips (1 3 to 1 6) arranged stationary on the 
circulation path of the lock wheel (4), whereby the 
grippers (6) are stabilised In the circulation region 
between the trips (1 3 to 1 6) by the controlling cams 
(10) and/or the elastic means (11) in their opening 
and closing position. 

r. Device according to one of the claims 1 to 6, char- 
acterised in that the grippers (6) are so arranged 
that when transporting PET bottles they grasp the 
circumferential region of the containers (1 ) with pos- 
itive engagement and/or force-closed, preferably in 
the neck or head region. 

8. Device acconding to Claim 7, characterised in that 
the grippers (6), when transporting PET bottles (1) 
engage underneath a supporting ring or neck collar 
(7) provided in the head region. 



9. Device according to one of the dainns 1 ,to 8, char- 
acterised In that a single lock wheel (4) is provWed, 
whkJh effects both the bringing of the containers (1) 
into the treatment room (2) and the removal of tl^e 

9 containers (1 ) from the treatment rbom (2) and that 
In the circulation region of the single lock wheel (4), 
at least four star wheels (17 to 20) are arranged, 
capable of being driven synchronously with this In 
opposed rotation, two outside and two within the 

10 treatment room (2), which pass the containers (1) 
con-ectly spaced to the grippers (6) of the lock wheel 
(4) or accept them con'ectly spaced from the grip- 
pers (6) of the lock wheel (4). 

IS 10. Device according to Claim 9. characterised In that 
the star wheels (17. 20) an-anged outside the treat- 
ment charriber (2) interact, as well as with the lock 
wheel (4), with a feeding conveyor (21) for the un- 
treated containers and a removal conveyor (22) for 
the treated containers (1), while the two star wheels 
(1 8, 1 9) arranged inside the treatment room t2) In- 
teract with a conveyor (23) transporting the contain- 
ers (1) through the treatment room (2). 

11. Device according to Claim 9 or 10, characterised 
In that the star wheels (1 7 to 20) are provided with 
clamps (24) acstuated directly by the containers (1) 
and/or Indirectly by a control arrangement, which 
preferably engage in another circumferential region 
of the containers (1) than the grippers (6) of the lock 
wheel (4). 

12. Device according to Claim 11, characterised In 
that each clamp (24) has at least two pivoting anns 
(25, 26) arranged in the manner of a pair of scissors , 
arranged substantially parallel to the circulation 
plane of the lock wheel (4) and temporarily inserted, 
at least partially, Into its lock chambers (3). 

13. Devtee according to Claim 12, characterised in 
that between the pivoting amns (25, 26) of each 
clamp (24) is anranged an elastic means (27) which 
pre-tensions the pivoting arms (25. 26) In the clos- 
ing direction , and that at the free end of the pivoting 
arms (25, 26) inclined or rounded control surfaces 
(28, 29) are fonned, which when a container (1) is 
pressed into the clamps (24). prise them apart 
against the force of the elastic means (27). 

14. Devtee according to one of the claims 11 to 13, 
characterised In that the clamps (24) of at least 
one star wheel (1 7 to 20) are movable under control 
substantially radially and/or substantially tangen- 
tiaily relative to its rotation axis, so that the radial 
position or the mutual separation and speed of the 
clamps (24) are changeable cyclically during a ro- 
tation of the star wheel (17 to 20). 
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15. Device according to one of the claims 11 to 14. 
characterised in that on transporting PET bottles, 
the clamps (24) engage with the support ring or 
neck collar (7) provided in the head region. 



Revendieatlons 

1. Disposltif pour Introduire et/ou d6gager des r6ci- 
. pients (1 ) dans ou k partir d'une enceinte de traite- 

ment, comprenant au moins une roue alveolaire (4) , 
rotative, ayant k sa p6rlph6rie des alv6oles (3), 
ouvertes vers I'ext6rleur pour les r6clplents, 
caracterlse en ce que 

la roue alv6o!aire (4) est munle d'organes de pr6- 
hension (6) actionnes directement par les recipients 
(1) et/ou indirectement par une installation de com- 
mande (5), ces organes de prehension bloquant 
. provisoirement les recipients dans les alveoles (3). 

2. Disposltif selon la revendication 1 , 
caracterlse en ce que 

Jes organes de prehension (6) sent install6s pour 
qu'au transport de boutelHes en poly6thyl6ne PET, 
celles-ci solent tenues suspendues dans les alveo- 
les (3) sans s'appuyer par le fond, de preference 
sans contact avec les parois des alveoles. 

3. Disposltif selon I'une quelconque des revendica- 
tions 1 ou 2. 
caracterlse en ce que 

chaque organe de prehension (6) comporte au 
moins deux leviers pivotants (B, 9) k la nnaniere 
d'une pince, Instaliesf essentiellement paralieie- 
ment au plan de circulation de la roue alv6olalre (4) 
et p6n6trant au moins en partie dans falveole (3) 
correspondante. 

4. Disposltif selon la revendication 3, 
caracterlse en ce qu' 

entre les leviers pivotants (8, 9) de chaque organe 
de prehension (6) II y a une came de commande 
(10) rotative et un moyen eiastique (11) qui produi- 
sent en cooperation, le mouvement d'ouverture et/ 
ou de fermeture des organes de prehension (6). 

5. Disposltif selon Tune quelconque des revendica- 
tions 3 ou 4, 
caracterlse en ce que 

les leviers pivotants (8, 9) rfun organe de prehen- 
sion (6) sont monies sur une plaque d'appul (12) 
ello-m§me fixee de preference de maniere amovi- 
ble sur la roue alveolaire (4) dans la zone de la paroi 
interieure de I'alveole (3) con-espondante. 
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les cames de commande (10) sont ouvertes el/ou 
fermees par des butees (1 3-1 6) prevues de manu- 
re fixe sur la trajectoire peripherique de la roue al- 
veolaire (4), et les organes de prehension (6) sont 
stabilises dans la zone de circulation entre les bu- 
tees (13-16) par les cames de commande (10) et/ 
ou les moyens eiastlques (11) dans leur position 
d'ouverture ou de fermeture. 

Disposltif selon I'une quelconque des revendiea- 
tlons 1^6, 

caracterlse en ce que 

les organes de prehension (6) sont Instalies pour 
qu'au transport de boutellles PET, ils aglssent par 
une liaison de forme et/ou de force avec la zone 
peripherique des recipients (1 ), de preference dans 
la zone du col ou de la t§te. 



6. Disposltif selon Pune quelconque des revendiea- 
tlons 4 ou 5, 
caracterlse en ce que 



8. Disposltif selon la revendication 7, 
20 caracterlse en ce que 

les organes de prehension (6) aglssent, lors du 
transport de boutellles PET (1), en dessous d'unan- 
neau de support ou d'une collerette (7) sur la zone 
detete. 

25 

9. Disposltif selon I'une des revendications 1 k B, 
caracterlse en ce qu* 

une unique roue alveolaire (4) assure k la fols I'ln- 
troduction des recipients (1 ) dans le volume de trai- 
30 tement (2) et I'extractlon des recipients (1) de ce 
volume (2), et dans la zone peripherique de Punique 
roue alveolaire (4), au moins quatre roues-etoiles 
(17-20), entraTriees en synchronisme avec cette 
roue alveolaire et en sens de rotation oppose, deux 
35 roues k I'exterieur et deux & I'lnterleur de I'enceinte 
de traltement (2), transferent les recipients (1), au 
pas correct vers les organes de prehension (6) de 
la roue alveolaire (4) ou les prennent au pas correct 
des organes de prehension (6) de la roue alveolaire 
40 (4). . 

10. Disposltif selon la revendication 9, 
caracterlse en ce que 

les roues-etoiles (17, 20) situees k I'exterieur de 
45 I'enceinte de traltement (2), cooperent, en plus de 
la roue alveolaire (4), avec un convoyeur d'alimen- 
tation (21) pour les recipients non traites et un con- 
voyeur d»evacuation (22) pour les recipients traites 
(1). aiors que les deux roues-etoiles (18, 19) k I'ln- 
50 terieur de I'enceinte de traltement (2). coopferent 
avec u n convoyeur (23) qui transporte les recipients 
(1 ) k travers I'enceinte de traltement (2) . 

11. Disposltif selon I'une quelconque des revendica- 
55 tionsgoulO, 

caracterlse en ce que 

les roues-etoiles (17-20) sont munies de pinces 
(24) actionnees directement par des recipients (1) 
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et/ou indirectement par une installation de com- 
mande, ies pinces agissant de preference dans une 
autre zone peripherique des recipients (1 ) autre que 
celles des organes de prehension 
(6) de la roue alv6olalre (4). 

12. Dispositif selon la revendication 11 , 
caracterise en ce que 

chaque pince (24) comporte au moins deux bras pi- 
. volants (25. 26) installes a la maniere d'une paire 
de ciseaux, et ces bras sont essentiellement paral- 
l^les au plan de circulation de la roue alv6olalre (4) 
et p6n6trent au moins partiellement. provlsolrenrient 
dans Ies alv6oles (3) de cette roue. 

13. Dispositif selon la revendication 12, 
caracterise en ce qu' 

un moyen elastique (27) pr6vu entre Ies bras pivo- 
tants (25, 26) de chaque pince (24). assure la pr6- 
contralnte des bras (25. 26) dans le sens de fenne- 
ture. et rextr6mit6 libre des bras pivotants (25. 26) 
a des surfaces de commande inclin6es ou an-on- 
dies (28, 29) qui, lors de I'enfoncement d'un r6ci- 
pient (1) daris la pince (24), ouvrent Ies bras centre 
la force du nnoyen Elastique (27). 

14. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
. tlons 11 6 13, 

caracterise en ce que 

les pinces (24) d'au moins une roue-6toile (17-20) 
sont mobiles de maniere command6e essentielle- 
ment dans la direction radiale eVou essentiellement 
dans la direction tangentielle par rapport a Taxe de 
rotation pour que la position radiale ou la distance 
r6clproque et la Vitesse des pinces (24) variant de 
manifere cyclique pendant une rotation de la roue- 
6toile (17-20). 

15. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions 11 ^14, 
caracterise en ce que 

les pinces (24) aglssent sur I'anneau de support ou 
la collerette (7) pr§vue dans la zone de l6te pour le 
transport de bouteilles PET. 
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